Zajecia 5
Program SapWin

Rozwigzywanie
liniowych obwodow elektrycznych
Analiza prostych filtrow aktywnych
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Charakterystyka amplitudowa
filtrow idealnych |H(ja) |

(1) Filtr dolnoprzepustowy - LP Filter

M@= fet,

H(jw)|=0 f>f (IV) Filtr zaporowy BS (Notch) Filter
‘H(ja))‘:O fL<f<fH

(Il) Filtr gérnoprzepustowy - HP Filtc  |H (jw)| =1 f <f andf>f,

HG@=0  f<f,

H(jw)|=1 f>f (V) Filtr wszechprzepustowy All-Passltér
H(jw)| =1 for all f

(1)  Filtr pasmowy - BP Filter korekcja charakterystyki fazowej

H(jw)|=1 f<f<f,

H(jw)|=0 f <f, andf>f,



Rodzaje fitrow

Filtr dolnoprzepustowy Filtr gornoprzepustowy

Filtr przepuszcza wszystkie Filtr przepuszcza wszystkie
czestotliwo sciod DC az do czestotliwo Sci powy zej
czestotliwo sci granicznej . czestotliwo Sci granicznej
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Rodzaje filtrow

Filtr pasmowo przepustowy Filtr pasmowo zaporowy
Filtr przepuszcza wszystkie Filtr eliminuje wszystkie
czestotliwo sci miedzy dwoma sygnaty wewn atrz przedziatu
czestotliwo sciami granicznymi okre Slonego przez

Lgestotliwo Sci graniczne.
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Przyktady
Filtr I-rzedu

Low Pass Filter High Pass Filter



Przyktady
Filtr lI-rzedu (Sallen-Key)

Low Pass Filter

High Pass Filter




Przyktady
Filtr 1ll-rzedu Low-Pass
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Dwu sekcyjny filtr pasmowy
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Filtr pasmowy wielopetlowy
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VCVS Low Pass Filter

Funkcja transmitancji
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Przyrownujgc odpowiednie wspotczynniki otrzymujemy:
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Niech, K=1, rownanie (*) upraszcza sie do

H () = .
$PRRCLC,+5C,(R+R,)+1

\/R1C4 +\/R2C4 - 1_K
R2C3 R1C3



Dalsze uproszczenie (VCVS
filter)
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Otrzymujemy zaleznosci:

w. = : Q
" RC+/NmM " m+1



Przyktad (VCVS low pass filter)

Nalezy zaprojektowac filtr fo=512Hz andQ=-—+=

Niechm=1, n=2

Q. - .

_~mn _+Jixn _Jn_ 1 R mRi
m+l1 1+1 2 /2 =

O

1 1 1
Q) = 3 !
" RCJ/mMn RCV1x2 RCAV/2

Wybierajgc C =10CnF

= 2/1(512H2)

O—

woéwczas R=2198Q ~ 2.2kQ TU 2k2

w¢E




VCVS High Pass Filter
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VCVS Band Pass Filter
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