
Zajęcia 5

Program SapWin
Rozwiązywanie

liniowych obwodów elektrycznych

Analiza prostych filtrów aktywnych
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Funkcja transmitancji H(jω) 
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Charakterystyka amplitudowa 

filtrów idealnych |H(jω)|
(I)  Filtr dolnoprzepustowy - LP Filter
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(II)   Filtr górnoprzepustowy - HP Filter
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(III)   Filtr pasmowy - BP Filter
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(IV)  Filtr zaporowy BS (Notch) Filter

( ) 0

( ) 1   and  

(V)  Filtr wszechprzepustowy All-Pass Filter

( ) 1 for all 

korekcja charakterystyki fazowej
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Rodzaje fitrów
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Charakterystyka amplitudowa
Low-pass response

Charakterystyka amplitudowa
High-pass response

Filtr dolnoprzepustowy

Filtr przepuszcza wszystkie 
częstotliwo ści od DC a ż do 
częstotliwo ści granicznej .

Filtr górnoprzepustowy

Filtr przepuszcza wszystkie 
częstotliwo ści powy żej 
częstotliwo ści granicznej
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Rodzaje filtrów
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Band Pass Response Band Stop (Notch) Response

Filtr pasmowo przepustowy

Filtr przepuszcza wszystkie 
częstotliwo ści miedzy dwoma 
częstotliwo ściami granicznymi

Filtr pasmowo zaporowy

Filtr eliminuje wszystkie 
sygnały wewn ątrz przedziału 
określonego przez 
częstotliwo ści graniczne. 
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Przykłady

Filtr I-rzędu
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Przykłady

Filtr II-rzędu (Sallen-Key)
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Przykłady

Filtr III-rzędu Low-Pass
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Dwu sekcyjny filtr pasmowy
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BW = f2 – f1
Q = f0 / BW
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Filtr pasmowy wielopętlowy
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VCVS Low Pass Filter
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Funkcja transmitancji
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Przyrównując odpowiednie współczynniki otrzymujemy:
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Dalsze uproszczenie (VCVS 

filter)
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Przykład (VCVS low pass filter)

Należy zaprojektować filtr
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VCVS High Pass Filter
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VCVS Band Pass Filter
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